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Laporan tugas akhir ini bertujuan merancang dan meng-implementasikan 

sebuah rangkaian yang berfungsi untuk membuka dan menutup pintu irigasi 

secara otomatis. Dengan menggunakan sistem pengontrol irigasi otomatis agar 

dapat memudahkan petani dalam mengontrol masukknya air dalam aliran irigasi. 

Dengan berkembangnya teknologi, adanya sensor dan mikrokontroler, 

mempermudah dalam membuat alat pengontrol irigasi otomatis dengan 

menggunakan sensor ultrasonik. Untuk membaca jarak air apabila jarak air 

normal, maka motor servo akan terbuka 180
o
. Dan jika air mengalami ketinggian 

dalam jarak yang tertentu, maka motor servo akan bergerak menutup. Sebagai 

pengontrol jarak air, sensor ultrasonik membaca jarak air yang akan di tampilkan 

ke layar LCD. 

Adaptor berfungsi sebagai penyuplai arus AC (220V) ke DC (12V) yang 

digunakan untuk mengaliri arus ke arduino. Agar aliran irigasi berfungsi secara 

otomatis, maka diperlukan mikrokontroler Arduino Uno R3 untuk menerima data-

data yang dikirim dari motor servo, sensor ultrasonik. Sehingga alat ini bisa 

diprogram untuk melakukan pengontrolan pada aliran irigasi berdasarkan perintah 

yang telah ditentukan 
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